





Qeito AN

)Acg‘ed,Last [@GSMP Wasy @p Mewt] erneut durch. Wihlen Sie dazu einen
geeigneten Pol des Beobachtungsfehlers fiir Meq.

Implementieren Sie den Zustandsbeobachter inklusive Lastschétzer am nich ™
nearen System und " ‘tutieren Sie die erreichte Regelgiite.
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