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Aufgabe 4.1:

Bestimmen Sie die Z-Transformation (inklusive Konvergenzbereich) fiir die angegebenen
Signale und skizzieren Sie das zugehérige Pol/Nullstellendiagramm
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Aufgabe 4.2:

Berechnen Sie fiir jede gegebene Z—Transformation X (z) die rechtsseitigen und die links-
seitigen Zeitsignale x[n].
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