Individuelles Masterstudium: Robotik

1 Qualifikationsprofil

Zukiinftige Ingenieurdisziplinen werden zum grofien Teil bestimmt durch die Entwicklung
hochkomplexer Wahrnehmung- und Handlungssysteme, die eine Vielzahl von Sensoren,
interagierender logischer Module und Aktoren verbinden, um komplexe Verhaltensweisen
zu steuern. Die Herausforderung wird darin bestehen, diese Systeme gemafl allgemein
akzeptierter Prinzipien so zu bauen, dass sie Aufgaben auf flexible Art und Weise ausfiihren
konnen, sich an die Bediirfnisse des Anwenders anpassen, erschwinglich und mdéglichst einfach
instruierbar sind.

BEs ist das Ziel dieses Masterstudiengangs, dem Student nicht nur das notige Basiswis-
sen in den grundlegend wichtigen Wissenschaftsgebieten zu vermitteln, sondern ihn auch bei
der realen Entwicklung solcher Systeme zu schulen. Dem Student wird ein grundsétzliches
Versténdnis fiir die Arbeitsweisen jedes der beitragenden Fachgebiete vermittelt — ein-
schlielich der unterschiedlichen methodischen Ansétze.

2 Aufbau des Curriculums

Da das Gebiet Robotik grofl ist und Teilgebiete aus Informatik, Elektrotechnik und Maschi-
nenbaus beinhaltet, konzentriert sich dieser individuelle Studienplan nur auf zwei dieser
Gebiete sehr besonders. Der erste grofie Kernbereich des Studiums beinhaltet vor allem
die Automatisierungs- und Regelungstechnik die man zur Elektrotechnik zéhlt. Hierbei
geht es darum komplexe Regelungssysteme zu modellieren und dann eventuell nicht nur als
Software- sondern auch als Hardwarelosung z.B. in einem FPGA zu erstellen.

Die zweite bedeutende Spezialisierung liegt im DBereich der Informatik und beinhaltet
vor allem Lernverfahren aus der Kiinstlichen Intelligenz und Bildverarbeitung. Dabei geht es
besonders darum aus bildgebenden Sensoren gezielt Informationen herausfiltern zu konnen,
anhand denen dann Entscheidungen getroffen oder Handlungen vollzogen werden.

3 Vergleichbare Studiengange

In Osterreich gibt es an der Technischen Universitit Graz! im Studiengang Informatik ein
vergleichbares Masterstudium. Mit den Wahlfachkatalogen (zwei miissen ausgewahlt werden)

: http://mibla.tugraz.at/09_10/Stk_15g/921_MA_Informatik_2010.pdf




"Robotik” und ”Bildverarbeitung” wiirde man inhaltlich ein vergleichbares Studium erhalten.
Weiters gibt es im deutschsprachigem Raum an der Technischen Universitit Miinchen?

einen Masterstudiengang der sich ”Robotics, Cognition, Intelligence” nennt und mit diesem
individuellem Masterstudium vergleichbar ist.

4 Curriculum

Nr. Typ Name | SWS | ECTS
Automation and Control

183.291 VU  Wireless in Automation Systems 2.0 3.0
376.014 VU  Automation, Vertiefung 4.0 6.0
376.015 SE  Seminar Automation 3.0 4.5
376.000 VU  Automatisierung 3.0 4.5
351.015 VU  Signale und Systeme 1 3.0 4.5
389.055 VU  Signale und Systeme 2 3.0 4.5
376.002 VO  Regelungssysteme 3.0 4.5
376.011 UE  Regelungssysteme 3.0 4.5
376.003 VU  Prozessidentifikation 2.0 3.0
376.007 VU  Optimierung 2.0 3.0
182.092 VO  Computer Architecture 2.0 3.0
182.093 LU  Computer Architecture 2.0 3.0
183.128 VO  Impulstechnik 2.0 3.0
Machine Vision and Learning

183.171 LU  Neural Computation 1.0 1.5
183.174 VO  Neural Computation 2.0 3.0
183.381 LU  Statistische Mustererkennung 2.0 3.0
183.425 VO  Statistische Mustererkennung 2.0 3.0
183.051 LU  Bildverstehen 2.0 3.0
183.040 VO Bildverstehen 2.0 3.0
188.513 VU  Stereo Vision 2.0 3.0
- PR Informatikpraktikum 1 4.0 6.0
- PR Informatikpraktikum 2 4.0 6.0
- SE  Seminar fiir DiplomandInnen 2.0 3.0
Transferable Skills

015.067 VO  Technisches Russisch I 2.0 3.0
361.163 VO  Managementfragen bei der Automation 1.0 1.5
Gesamtsumme 60.0 90.0

“http://www.in.tum.de/fuer-studieninteressierte/master-studiengaenge/
robotics-cognition-intelligence/study-program.html




