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Angabe_ersterTermin.txt

: abe (fiir Punkt a und b jeweils eine skizze zeichnen, aus der eindeutig
d1e zh?ass1ge Menge und die optimale Lésung hervorgeht):
-X+3y -> max!
x-3y <=1
y <=l

a) LP mit Simplex-Algorithmus 16sen (3 Punkte)

b) duales Problem dazu aufstellen und 16sen (3 Punkte)

c) Fur welche werte c ist das LP unbeschrankt? (4 Punkte):
-X+3y -> max!

®3y <= 1

—CX+M, <= 3

2= Aufgabe (ist Aussage wahr/falsch? warum? je 2 Punkte):

a) Es ist moéglich, dass sowohl das Lineare Problem als auch das duale Lineare
Problem unlosbar ist.

b) Es ist méglich, dass die zuldssige Menge ein Quadrat ist und die einzige
Lésung der M1tte1punkt der Quadrats ist.

c) Es gibt lineare Optimierungsprobleme mit genau 2 optimalen Ldsungen.

d) Jedes lokale optimum ist g eichzeitig auch ein globales Optimum. !
e) Bei Simulated Annealing- Verf*hyen wird der Temperaturparameter sukzessive
erhoht. \

3. Aufgabe: f(x,y) = (Xx-1)A2 + yA2

a) Skizze anfert1gen und Niveaulinien einzeichnen (3 Punkte)

b) fiir den startpunkt (2,1) mit dem steepest descent-verfahren den nachsten
punkt der Iteration bestimmen (4 Punkte)

c) Ist der neue Punkt auch schon das Optimum? (Begriinden, warum ja bzw. nein; 3
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Priifung zu
Optimierung und Simulation
2.4.2009

@ (a) Man lose: L

%‘,,\JJM
z+2y+ 3z - max

3z+2y+2<1
Ty z>0

4 Punkte v

Z (b)/Man schreibe das duale Problem zu obigem Beispiel an und be-
stimme dessen Ldsung.

o T 3 3 Punkte
L (c) Fertigen Sie fiir das duale Problem eine Ski an, aus der der

’ zulassige Bereich und die optimale Losung rkennen ist! (Ach-
tung auf die Dimension der Probleme)

b 3 Punkte
- 2. Welche der folgenden Aussagen sind wahr bzw. falsch".wurze Begriindungen!)

(a) Esist moglich, dass sowohl ein gegebenes Lineares Programm Py
als auch das zugehérige duale LP unlésbar sind. 2 Punkte

(b) Es ist moglich, dass fiir ein Lineares Programm (LP), dessen zulassige
Menge ein Dreieck ist, die Losungen an den 3 Eckpunkten des

Dreiecks liegen 2 Punkte
(c) Esgibt Optimierungsprobleme mit genau zwei opti en Losungen o

(d) Bei jedem Linearen Optimierungsproblem gibt es nur tnen cinzi-
gen Punkt, der das globale Optimum annimmt.

2 Punkte

(e) Beim Simulated-Annealing-Verfahren wird der Tempertsuparame- ¢/
ter ¢ sukzessive reduziert. o
2 Punkte
e
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Priifung zu
Optimierung und Simulation
14.5.2009

1. Gegeben sei folgehdes Opﬁmierungsproblem:

2y; + 6ys + 5ys + 2y4 — min
Bi+2ptys -y 24
2ty +2s+ya =3
Y1, Y2, Y3, Ya = 0

(a) Erstellen Sie das dazu duale Problem 2 Punkte
(b) Losen Sie das Problem graphisch 2 Punkte
(¢c) Verifizieren Sie die Losung mittels Simplexalgorithmus 3 Punkte

(d) Ermitteln Sie (mittels des Komplementarititsprinzips) die opti-
male Losung des urspriinglichen Problems.
3 Punkte

2. (a) Berechnen Sie nach der Methode des Goldenen Schnitts (y = :
15:2:1, 2 Iterationsschritte geniigen) ein Intervall, in dem die Losung : a
folgender Optimierungsaufgabe liegt: Vst

z3 + 10|z — 2| — min!
)

T = 3 ;
4 P‘;;nkte i &
(b) Beschreiben Sie den Unterschied zur Fibonacci-Methode s ’ ‘
3 Punkte
(c) Konnen Sie fiir die Losung obiger Optmuemngsm das Newton- k,‘

Verfahren verwenden?

n : 5
s

.
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@ (a) Fiir folgendes Problem sind die Fritz-John- oder Kuhn-Tucker-

l}e/di/nggnggn aufzustellen:

z—2y — min : P
Detgyra ol kg(* e £ x-1 o
TS \\"3)’ &= /{

z

x5 Q 4 Punkt,e

(b) Zeichnen Sie eine Skizze fiir obiges Problem aus der klar der o
zuldssige Bereich, Niveaulinien der Zielfunktion und das Optimum
erkennbar sind 3 Punkte

/' (¢) Zeichnen Sie an einem von Thnen gewiihlten Punkt im zuliissigen
Bereich (nicht der optimale Punkt) den Gradientenvektor der Ziel-
funktion und den Gradientenvektor der Nebenbedingungsfunktion
ein. 3 Punkte
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