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1 Angabe

Man berechne:
∫

e

1

dx

x ·
√

lnx
dx

2 Theoretische Grundlagen - partielle Integration

Wenn u(x)und v(x) in [a; b] stetig differenzierbar sind, so gilt dort:

∫
u(x) · v′(x) dx = u(x) · v(x) −

∫
u
′(x) · v(x) dx

3 Lösung des Beispiels

∫
e

1

dx

x ·
√

lnx
dx =

∫
e

1

1
√

lnx
·
1

x
dx

Partielle Integration:

u
′ =

1

x
⇒ u = lnx

v =
1

√
lnx

= (lnx)−0.5 ⇒ v
′ = −

1

2
(lnx)−1.5

1

x

Nun die Ausführung:

lnx
1

√
lnx

−

∫
e

1

lnx(−
1

2
)(lnx)−1.5

dx =

lnx +
1

2
+

∫
e

1

1
√

lnxx
dx

Abschliessende Berechnungen:

∫
e

1

dx

x ·
√

lnx
dx = lnx +

1

2

∫
e

1

dx

x ·
√

lnx
dx ⇒

∫
e

1

dx

x ·
√

lnx
dx = 2

√
lnx

1


